
  SE-245 مدل Interface Board يا Breakout Boardبرد واسطه 
  

  
  

دي و خروجي مانند سوئيچ ها، پوش باتن ها، رله ها و ساير عوامل فصل مشترك مابين كامپيوتر با درايور ها و ساير عوامل ورو برد واسطه
 : تأمين ميكندكه مقاصد زير راو مشابه آن است ، انكودر  Touch Probeمانند 

  سهولت در ايجاد اتصال مابين برد هاي درايور، ميكروسوئيچ ها و ساير برد ها
  .ع عيب فورينمايش فعاليت هر يك از فرمان ها در هنگام كار و امكان رف
  .بافر نمودن كليه سيگنال ها و حذف نويز هاي به وجود آمده

   
   :SE-245 برد واسطه  عموميمشخصات

  .اين برد با پروتكل هاي پورت پارالل مطابقت دارند •
  . كليه سيگنالهاي ورودي و خروجي بافر شده اند •
  . وجود دارد  هاي نصب شده روي بردLEDامكان مشاهده وضعيت تمام سيگنال ها توسط  •
  .  محور4 براي Dir و Step براي اتصال Data Bit خروجي 8داراي  •
  .  رله2 براي اتصال فرمان به Control Output خروجي 2داراي  •
   . Mach3 و ماكرو هاي عملياتي در Home ،Estop براي اتصال به فرمان هاي Status Input ورودي 5داراي  •
 نيز Input بوده و با تعويض موقعيت يك جامپر ميتوانند به صورت Bi-directionalپين هاي خروجي محور ها به صورت  •

  . استفاده شوند و براي نمونه ميتوان از آن ها براي اتصال انكودر سيستم هاي مدار بسته استفاده كرد
.  فراهم شدهStatus Inputامكان نصب ميكروسوئيچ هاي مكانيكي و سوئيچ هاي نوري، حتي به صورت توأم، براي ورودي هاي  •

     .هستند نيز قابل اتصال به آن proxyسوئيچ هاي 
براي درايور  (5V+يا به صورت ) براي درايور هاي فاقد اپتو كوپلر (GND محور ها ميتوانند به صورت Commonپين هاي  •

   .به منبع تغذيه جداگانه نخواهد بود نيازي درايور هاي داراي اپتو كوپلر به اين ترتيب براي .تعريف شوند) هاي داراي اپتو كوپلر
 مستقل از ساير محور ها بوده و ميتوان از آن براي اتصال به محور چهارم يا براي Commonخروجي هاي محور چهارم داراي  •

  . اختصاص دادن آن به برد كنترل دور اسپيندل استفاده نمود
به طور ، به صورتي كه در نظر گرفته شده است راري براي فرمان قطع اضطActive High يا Active Lowامكان انتخاب  •

  .  متوقف شودMach3 اجراي برنامه در  سيستم وهمزمان
 ميتوان برد واسطه ديگري اضافه كرده و به Mach3 بر روي كامپيوتر و تعريف آن براي PCI Parallel Portبا نصب يك  •

  . راهم نمودتناسب طراحي انجام شده انعطاف زيادي در ورودي و خروجي ها ف
 ولت استفاده 12+ تا 7+داراي رگولاتور ولتاژ نصب شده بر روي برد بوده و براي اتصال ولتاژ ورودي ميتوان از ورودي هاي  •

  ).از آداپتور هاي ديواري نيز ميتوان استفاده كرد. (نمود

  .  برد واسطه وجود دارد  كابل پارالل ازGNDامكان ايزوله كردن  •



 ، پاور SE-117  ،SE-35 هاي سوراخ هاي پيچ آن به گونه اي است كه ميتوان محصولات ديگر، مانند بردابعاد نصب و ترتيب •
 را به صورت طبقات بر روي هم سوار نموده كه ضمن اشغال فضاي كم، اتصال آن نيز آسان تر و  ساپلاي و احيانا برد واسطه دوم

  . بدون خطا تر ميباشد
  .  را آسان تر ميسازد و شناسائيي كه تماماً در يك رديف بوده انجام ميشود كه نصباتصال از طريق ترمينال هاي پيچ •

  
  نحوه اتصال

آن ماهيت رفتاري . ميتوانند به دو صورت ورودي و خروجي استفاده شونداين پين ها . است 9 تا 2پين هاي  تائي براي اتصال 12ترمينال 
  . تعيين ميشودJP3توسط جامپر 

  .در حالت خروجي، ميتوان از آن براي اتصال موتور يا اسپيندل استفاده نمود
  .در حالت ورودي براي اتصال پروب، رله، انكودر و ساير استفاده ميشود

  .به خاطر داشته باشيد تركيبي از ورودي و خروجي نميتوان از پورت پارالل انتظار داشت
  

 و پين هاي شماره فرد (Dir) معتبر است، تخصيص پين هاي شماره زوج به جهت چرخش روش قديمي اختصاص دادن پين ها، كه هنوز هم
  .اين دو را با يكديگر جابجا كرده اند ميباشد؛ ولي اخيراً بعضي منابع (STEP) يا (PUL)به مقدار چرخش 

  
  . انتخاب ميشودJP1نيز ميتواند دو حالت داشته باشدكه توسط جامپر پين مشترك 

  . تأمين شوند5V+ري كه داراي سيگنال اپتو ايزوله هستند، نياز دارند تا سيگنال ها به صورت برد هاي درايو
  . استفاده ميكنندCommon Groundبرد هاي درايور فاقد اپتو ايزوله از 

  
ي راه اندازي محور همين جهت ميتوان از آن برابه .  وصل شوندGND يا 5V+ ميتوانند به صورت مستقل از ساير پين ها به 9 و 8پين هاي 

در حالتي كه از آن براي راه اندازي اسپيندل استفاده شود،  . انجام ميشودJP2 اين انتخاب توسط جامپر . يا اسپيندل استفاده كردVFDچهارم، 
  . وصل ميشودSE-117خروجي اين پين ها به برد 

  
مواقعي كه برد دومي فعال شود، اين پين ميتواند به ورودي  ليكن در . اختصاص يافتهEstop تقريباً به صورت پذيرفته شده به 10پين 

اين . انتخاب نمود Active High يا Active Lowميتوان آن را به صورت  Mach3برنامه  بر حسب تعريف در .ديگري اختصاص يابد
  . انجام ميشودJP4انتخاب توسط جامپر 

  
 Homeاستفاده رايج اين پين ها، اتصال به .  استفاده ميشوند(Status Input) براي ورودي وضعيت 15 و 13؛ 12، 11پين هاي 

Switchاز سوئيچ هاي مكانيكي، نوري و پراكسي ميتوان براي اتصال به ان استفاده كرد.  است.  
  

روجي  خ.مشخص شده اند  Relay 1,Relay 2با نام هاي  در شكل .رله استفاده ميشوندصدور فرمان راه اندازي  براي 16 و 14پين هاي 
  . وصل ميشودSE-117اين پين ها به برد 

  
 است كه در صورت جايگزيني آن با ميكروسوئيچ نوري براي تغذيه سنسور هاي Aux. +5 Light censorsترمينال مشخص شده با نام 
  .هاي مكانيكي بايد متصل شود

  
  .ن شود آن بايد جداگانه تأميVDC 30-10در صورت استفاده از سوئيچ هاي پراكسي، تغذيه 

  



سيم پشت  بوده و نويز اضافي بر روي پورت پارالل اعمال كند، ممكن است قطع كردن groundingدرصورتي كه كامپيوتر داراي مشكل 
اين عمل در مورد كابل هاي پاراللي كه شيلد كابل آن به . برد، در محلي كه در تصوير نشان داده شده است، به رفع اين مشكل كمك كند

  .با كمك يك مولتي متر از وجود اتصال بين قاب هاي دو سر كابل اطمينان حاصل كنيد.  باشد لازم نيستقاب وصل نشده
  

  .براي ترتيب انتخاب جامپر ها به شكل مراجعه كنيد
  

  :ملاحظات
  . دقت نمائيد–و + در بستن صحيحي قطب هاي  •
 . استفاده كنيد2x2x24AWG و 3x24AWGبراي اتصال از كابل هاي  •
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